




福建厦 门 3 6 10 0 5 )
摘 要











: 头部姿态估计 ; 随机森林 ; 实时
中图分类号 : T P 39 1川 文献标识码
: A 文章编号 : 1 0 07
一
95 9 (2 0 1 3) 0 6
一

















随机森林算法 (R a血 o m F o re sts A lg o ri tlun
,
R FA ) 是






























Bi w i K ine ct 头部姿态数据集 13 ]是从质量较低的深度
传感器 (例如
,
微软 K ine ct 设备 ) 获取深度图像
,
共采集
了 2 0 个人
,




































































在每一个 非叶子节 点都有个二 进制测试
























































在叶子节点 L 存储的 p (c
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(2) 采用 B P 网络对已预处理的输入数据进行训练学
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